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les engins de compactage accompaga^s , par. exemple les 
rouleaux compacteurs, vibrants ou non, spnt g^ndralement manoeavrds 
en direction au moyeri d'un. timan muni d'one iarre. de conduite 
tandis que leur ritesse et leur sens de maxc^e'sont ddterinin^s par 
5 la position d'un levier de bommande pivotaat. 

lorsqu'un engin de compactage e&t manoeuvre en marclie 
arrifere, I'ouvrier qui le dirige tourne le dos h. la marclie et est 
ainsi expose, si son pied heurte un obstacle qui d^terinine sa 
chute, au risque ^ident d'etre grerement blesse par. 1' engin de 
10 compactage dont le mpuvement n'est pas arrSt^.. 

le but de la pr^sente invention. est de r€aliser un dis- 
positif de s^curite permettant l'arr§t imm^diat de l' engin de oom^ 
pactage en maxcbe airi&re, lorsque le oonducteur l^che la barre 
de conduite de cet engin. 
15 Selon I'lnventioii, ce dlspositiC comprend, d'une part, 

une poign€e mont^e pivotacLte sur le timon et susceptible d'etre 
appliquee, par une pression s'opposant k une force de rappel ilas- 
tique, sur la barre de conduite. de mani&re k dtre* f acilement et 
simultan^ment pr^hensible avec cette dernifere et k retenlr, par 
20 I'lQterm^diatoe d'une pifeoe de malntien dont les mourements sont 
• li^s aux mouvements de cette poign^e, le levier de coomande, dans 
sa position determinant la marcbe arribre de 1' engin de compactage, 
et, d'autre part, aa moins un ressort rappaLant le levier, d^s 
qu'il n'est .plus retenupar la pifece de maintien. vers un point 
25 mort determinant 1' arrSt .de 1' engin de-co!iipaptag«.. 

Quelquea modes particuliers de rlalisation de l»inveiition 
seront d^crits. ci-apr^a, h. titre indicatif et nullement limitatif, 
en reference au dessin annexe -sur . lequel : 

. la figure 1 est une vue ' de " face d'rni premier mode de r^a- 
30 lisation du dispositif de security de I'inventioa . 

La figure 2. est une vae de dessus. du dispositif represen- 
ts sur la figure 1 . 

La figure 5 est une vue de face d'un second mode de rea- 

lasation du dispositif de IVinventlon. 
35 La figure 4 est une vue de desSus du dispositif represen- 

te sur la figure 3. 
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la figure 5 est une vue de face d'un troisifeme mode de 
realisation du dispositif de 1' invention. 

La figure 6 est une vue de dessus du dispositif repr^sen- 
t6 sur la figure 5. . 
5 La figure 7 est une vue de face d'un quatrifeme mode de 

realisation du dispositif de 1* invention. 

La figure 8 est une vue en perspective du. dispositif repre- 
sents sur la figure ?• 

Le dispositif de securite de la present e invention est 
10 destin^ aux engins de compactage accompagn^s comportant un levier 
de conunande 1 pivotant autour d'un axe 2, et manoeuvrables au 
moyen d*un timon 5 muni d'une "baarre de condulte 4* 

Oe dispositif de securite comprend d'une part une poign^e 
5 montee pivotant e, autour d*un. axe fixe 6, sur le timon 3 par 
15 tout moyen connu, par exemple au moyen de pattes 7, 8 et/ou de 

•boulons et d'ecrous 9, 10, et, d' autre part, au mo ins un ressort 11 
tendant h. rappeler le levier 1 d'une position determinant la 
march© arriere de I'engin de compactage vers un point miort deter- 
minant I'arrSt de I'eaagin. 
20 Ce point mort peut Stre constitu^, soit (figures ^ h 6) 

par le point neuti« 0 interm^diaire entre la position marche avant 
AV et la position marche arriere AR^soit (figures 7 et 8) par une 
position D du levier 1 operant un d^brayage du moteur de I'engin 
de compactage. 

25 La poignee 5 est susceptible d'etre appliquee centre la 

barre de conduite 4, par une pression s'opposant h une force de 
rappel elastique qui tend h I'^carter de cette barre de conduite 4. 

Au cours de ses mouvements la poignee 5 doit entrainer 
une pi^ce de maintien 15 destln^e h retenir le levier 1 dans sa 

50 position marche arriere AR. A cette fin, la pi^ce de maintien 15 
peut gtre, soit rendue solidaire de la poignee 5 au moyen de 
tiges ou plaques soud^es 12, 15, 14 (figures 1 a 6), soit conti- 
ngent appliqu^e, au moyen de ressorts-ll centre l^extr^mite inf^- 
rieure 22 de la poignee 5 formant levier autour de I'axe 6 (figure 

35 7)- 

Lorsque la poignee 5 est appliquee centre la barre 4, 
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cette poign^e 5 et cette tarre 4 sont facilement pr^liensiblea 
sintultan^ment et la pifece de naintien IS.retieat le levier de oom- 
mande 1 dans la position marclie arrifere AR.. Si I'op^rateur lache 
la barre de oonduite, la poign^e 5 est ^cart^e, sous I'actioa de 
la force de rappel ^lastique mentionnde , de la barre de. oonduite 4, . 
de sorte q.ue la pifece de maintien 1 5 ne retient plus le levier 1 
dans ia position marclie arrifere AR et oe dernier est ramene k un 
point mort sous 1' action du ou des ressort (s) 11. 

Les ressort (s) 11 de rappel du levler 1 peut gtre rapports 
(figures 1 ^ 4, et 7) ou pr^exister sup I'engln de oompactage, 
^tant alors initialement destine k coop^rer aveo un systfeme de 
verrouillage 25 du type "genouiUfere" (encore appel^ "h trbis 
points"), pour permettre le blocage du levier de commande 1 dans 
les positions marche avant AT et marche arri^re AR; dans ce dernier 
15 oas, le verrouillage s'effectue lorsque les trois points de 

compression du systfeme de verrouillage 25 d^passent une position 
align^e, de sorte que le dispositif de s^ourit^ de I'imrention 
doit compprter des moyens liiterdisaat , I'alignement des trois 
points du systSme de verrouillage 25 pour la position AR du levier 
20 1 , en vue de faire apparaitre un ef f et de rappel continu du levier 1 
k p^rtir de cette position marche arri^re AR. Ceci est r^alisd 
de fagon commode en aoudant, sur le bati 24 de I'engin, un taquet 
17 sur lequel vient buter le systfeme de verrouillage 25 dans la 
position AR du levier. 1 . 
25 lorsque I'axe 2 de pivbtement du levier 1 est fise par 

rapport h la barre de oonduite 4, la force de rappel 6laBtiq.ue 
appliqu^e sur la poign^e 5 peut gtre.exere^e par le ou les ressort 
(s) 11 qjli tend & ramener le levier 1 (figures 1 & 4 et 7 a 8). 
Dans le cas oontraire (figures 5 et 6), cette force de rappel est , 
30 . exerc^e par un autre ressort 16. . 

Si I'axe de pivotement 2 du levier 1 est fixe. par rapport 
h la barre de oonduite 4 et sensibleoent. perpendiculaire k cette 
dernibre, (figures 1 et.2), la pifeoe de maintien 15 peut Stre 
constitute par une barrette destinte k venir s ' appli<liier sur 
35 un point interm^diaire du levier de commande 1 . 

Si le timon 3 comporte une plaque d'extr^mit^ 18 (figures 
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• 7 et 8) pero^e d^al^sages 19 ooop^rant avec un ergot 20 du 
levier 1 pour le verrouillage de ce dernier en position marche 
avant AV, marche arrifere AR et point neutre 0, la pifece de main- 
tien 15 est par exemple mont^e coulissantd sur dee tiges de 

• 5 coulissement 21 fixes par rapport au tlmon 3; des ressorts 11 
repoussent cette pifece 15 de la plaque d' extremity 18, centre 
I'extremite inferieure 22 de la poignde 5 formant levier autour 
de I'axe 6. la pifece de malntien 15 presente une lumifere 25, dont 
l*axe est par allele au plan de pivotement du levier 1 , et dans 

10 laquelle est pratique un-d^gagement 26 permettant le veiorouillage , 
au point neutre 0, du levier 1 engage dans cette lumi&re. 

Si l*op^rateur lache la poignee 5# les ressorts 11 repous- 
sent la pifece de maintien 15 de la plaque d'extremite 18 et le 
levier 1 est amene dans une position de retrait pour laquelle 

15 I'engin de compactage n*est plus entrain^* 

Si I'axe de pivot ement 2 du levier 1 est fixe par rapport 
k la barre" de conduits 4 et sensiblement parallfele a cette derni^- 
re (figures 5 et 4), I'axe de pivot ement 6 de la poignee 5 peut 
parfois aussi gtre choisi oonfondu avec I'axe de pivotement 2 

20 du levier 1. la pifece de maintien 15 adopts alors par exemple la 
forme d'une m&choire qui enserre le levier de commande 1 pour le 
rendre solidaire de la poignee 5 dans son mouvement de pivotement* 

Si I'axe 2 de pivotement du levier Tn'est pas fixe par 
rapport h. la barre de conduite 4, et en parti culier si le levier 1 

25 est mont^ sur I'engin de compactage alors que le timon oscille 

autour d'un axe vertical, fixe par rappoirt h cet engin (figures 5 
et 6) et separ5 de 1' extremity du levier 1 par une distance R, 
la pifece de maintien 1 5 peut etre constituee par vine., rampe de f er 
plat adoptant la forme d'une portion d'un cerde de rayon R ayant 

30 pour centre I'axe d' oscillation du timon 3, cette rampe de fer 
plat 15 etant destinee k venir s'appliquer sur I'extr^nit^ du 
levier de commande 1 lorsque celui-ci a 6t6 pousse vers la posi- 
tion marche arriere. AR. 

lorsque la barre de conduite 4 est constitute par un tube 

35 hi section circulaire (figures 1 k 6), la poignee 5 est avantageurr 
sement constitute par uh profilt k section semi-oiroulaire . 
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Pour que la presence du dxspositif de s^curit^ de 1' inven- 
tion ne" g§ne pas la manoeuvre du levier de commande 1 en marcJie 
avant AV, le ressorb 11 de rappel du leyier est de ^re£erenoe a 
spires jointives et h tiges t^lescopiques , de type cbnnu en soi 
• 5 (figures 1 k 4) . 

n est du rieste tien entendu que les modes, de realisation 
ddcrits ci-dessus ont 6ii6 donnas h titre d'exemple et que des 
modifications accessibles i I'homme de I'art- peuvent y Stre 
appointees SEuas s'^carter pour autant du cadre de la presente inven- 
10 tion. ' 
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-RBVENDICATIOHS- 

1 . Dispositif de security destin^ aux engins de compactage 
accompagn^s comport atxt im levier de commande piTOtant et manoeu-- 
•arables au moyen d*ua timon muni deluxe barre de conduite, carac- 
t^ris^ en ce q.u'il comprend, d'une part, ime poignde 5 montee 
5 plvotante sur le timon 5 et susceptible d'etre appliau^e, par una 
pression s'opposant k une force de rappel ^lastique, contra . ladite 
barre de conduit e 4, de manibre h §tre facilement et simultanement 
pr^hensible avec cette dernibre et k retenir, par I'interm^diaire 
d'une pi^ce de maintien- IS .dont les mouvemente sont li^s aux 

1 0 mouvements de cette poign^e 5 » le levier de commande 1 , dans une 
position AS determinant la marche arri^re de I'engin de compac- 
tage, et, d* autre part, au moins un ressort 11 rappelant le levier 
1, d^s qu'il n'est plus retenu par la. pifece de maintien 15, vers 
un point mort determinant I'arrSt de I'engin de compactage. 

15 2 . Dispositif suivant la revendication 1 , caract^rise en 

ce que ladite force de rappel elastique est exerc^e par ledit 
ressort 1 1 . 

5. Dispositif suivant I'une des revendications pr^c^dentes, 
caract^ris^ en ce que ledit ressort 11 de rappel du levier 1 

20 preexists sur I'engin de compactage pour cooperer, initialement , 
avec un syst^me de verrouillage du type genouillfere et permettre 
le blocage du levier de commande 1 dans une position marche avant 
AV et marche arri^re AR, et en ce qu'un taquet 17 est soud^ sur 
le b4ti 24 de I'engin pour empSclier I'alignement des trois points 

25 du syst&me de verrouillage pour la position marche arrifere AR, 
et faire apparaitre un eff et de rappel continu du levier 1 au 
moyen de ce ressort 1 1 , partir de cette position marche arrifere 
AR. 

4, Dispositif suivant la revendication 1, caracterise en 
30 ce que la poign^e 5 et la pi^ce de maintien 15 sont solidaires 

I'une de I'autre. 

5. Dispositif suivant l*une quelconque des revendications 1 
et 4, caraotdris^ en ce que ledit point mort est constitu^ par 

le point neutre 0 intermediaire entre la position marche avant AV 
55 et la position marche arrifere AR. 
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6. Dispositlf suivant I'une des revendications 1, 2 et 3, 
caract^ris^ en ce que la piece de maintien 15 est appliques contra 
la poign^e 5 au moyen d'au moins un ressort 11 . 

7- Dispositif suivant I'une des revendicatiohs 1, 2, 3 et 
3 6, caract^riise en ce que le point mort cozrespond k une position 
du levier 1 operant un d^brayage du moteur de I'engin de coi&- 
pactage» 

8. Dispositif suivant I'une des revendications 1, 2, 4 et 
5, caracteris^ en ce que la pi^ce de maintien 15 est constitute 

10 par une barrette deetinee h venir e'appliquer sur un point inter- 
mediaire du levier de commande 1 . 

9* Diepositif suivant I'une des revendications 1, 2, 4 et 
5, oaractSris^ en ce que I'axe de pivotement 6 de la poignee 5 
coincide aveo l*axe de pivotement 2 du levier de commande t et 

15' en ce que la pi^ce de maintien 15 enserre le levier de commande 1 
pour le rendre solidaire de la poigntjSe 5 dans son mouvement de 
pivotement. 

10. Dispositif suivant I'lme des revendications 1, 4 et 5, 
caracttrist en ce que la pi^ce de maintien 1 5 est constitute par 

20 une rampe de fer plat adoptant la forme d'une portion de ceroLe 
destinte h venir .s'appliquer sur une extrtmitt du levier de 
commande .1 • . 

11. Dispositif suivant l^une des revendications 1, 2, 4 et 
5, caracttrist en ce que ledit ressort 11 .est It spires jointives 

25 et tiges teles copiques. . . 

12. Dispositif suivant i' une- des revendications prtcldentes, 
caraoterist en ce que la barre de conduite 4 est constitute 

par un tube h section circulaire et en ce que la poignte 5 ©st 
constitute par un profilt h section semi-oirculaire. 
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